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1. WSTEP

1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji techngz{$T) 8 wymagania dotycce wykonania robot
polegajcych na mechanicznystinaniu poboczy gruntowych wagju drog powiatowych na terenie
Powiatu Polkowickiego na odcinkachgzznej diugéci ok. 18,940 km. wraz z odwozem urobku.

Zamawiajcy zaktada:
— $redni grubaé¢ scinki ok. 12,5 cm.
- $rednig powierzchng obustronnejscinki pobocza na 1 mb drogi w #ici ok. 2,75 m (co
tacznie stanowi ok. 45.0002w ramach przedmiotu zaméwienia).

Szczegodtowe zestawienie odcinkow drég dot. reglizadania:

Nr drogi Trasa Dtugos¢ [km] llos¢ Powierzchnia [m?]

Gmina Chocianéw

1138D Szklary Gérna - Jedrzychéw 1,520 1520x2,75 4 180,00

1219D od dr 331 w kierunku Trzmieldw 0,950 950x 2,75 2612,50
Trzmieldw (skrzyzowanie z drogg gruntowg)

1219D w kierunku Chocianowa (droga do budynku 1,150 1150x 2,75 3162,50

Nadlesnictwa)

Gmina Gaworzyce

1150D od dr 298 — przejazd PKP 0,160 160x2,75 440,00
Gmina Grebocice

1001D skrzyzowanie 1131D - Bucze . 7.46 373x2,75 1 025,75

(jednostronnie)

1011D Stara Rzeka - Retkow 2,700 2 700x0,5 1 350,00

1131D Zabice - Szymocin 0,960 960x 2,75 2 640,00

1131D | Zabice - Trzeséw 1,160 1160x2,75 3 190,00

1128D Kwielice — granica powiatu 1,934 1934x2,75 5 318,50

1130D Grebocice - Kwielice 1,940 1940x2,75 5 335,00
Gmina Przemkéw

1142D Piotrowice — Karpie - Przemkdw 3,000 3 000x2,75 8 250,00
Gmina Polkowice

1136D | Zukéw-Swinino 2,720 2 720x2,75 7 480,00

Zakres robot obejmuije:
— Sciecie zawyonych poboczy przy zakltadanggdniej grubéci $écinania ok. 12,5 cmsrednia
szerokd¢ scinki 1,375 m, spadek 6 % mginej powierzchni 45.000m
— transport urobku na odktad na odlegtao 10 km.
- uporzdkowanie pasa drogowego po wykonanych robotach.
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1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjitydes zasad prowadzenia ustugi awanej
Z mechanicznyrcinaniem poboczy gruntowych drog.

1.3. Okrdlenia podstawowe:

1.3.1. Pobocze gruntowe - ¢8Z korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi
pojazddw, umieszczenia wdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasda
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Odktad - miejsce skladowania gruntu pozyskanwv czasiécinania poboczy.

1.4. Ogollne wymagania dotygze ustug:

1.41 Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz zgodi® z specyfikag
techniczm oraz poleceniami osoby nadzaeg;.

1.4.2 Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach przetargowych przakaNykonawcy
teren wykonania ustugi wraz ze szczegGidakalizach.

1.4.3 Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziathpa ochrorn urzzdzer inzynieryjnych znajdujcych
si¢ w pasach drogowych do chwili odbioru ostatecznefpot. Uszkodzone lub zniszczone gdzenia
oraz znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalikoszt wtasny.

1.4.4 Wykonawca jest zobograny do zabezpieczenia terenu wykonywanej ustalgi utrzymania
ruchu publicznego w jej obibie zgodnie z zatwierdzonym projektem tymczasowgganizaciji ruchu
na czas prowadzenia ustugi. W czasie wykonywartigguVykonawca dostarczy, zainstalujecilzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia bezpiechstwa ruchu zapewnigg w ten sposob
bezpieczastwo ruchu pojazdow i pieszych. Koszt zabezpieezerrenu nie podlega aiimej
zaptacie i przyjmuje gj ze jest wliczony w cepiofertowy. Zabezpieczenie terenu budowy obgeuie
w okresie trwania realizacji ustugiz do zakaczenia i ostatecznego odbioru.

1.4.5 Wykonawca ma oboydek zn& i stosowé w czasie wykonywania robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego jak rowtibezpieczastwa i higieny pracy.

1.4.6 Wykonawca jest odpowiedzialny za oclramstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne w olgbie prowadzonych robét.

1.4.7 Wykonawca dilzie odpowiedzialny za ochrerterenu w olgbie wykonywanych robo6t i za
wszelkie materiaty i uggdzenia uywane do wykonywania zamowienia od daty rozgoizz & do
daty zakaczenia (ostatecznego odbioru).

1.4.8 Wykonawca zobowzany jest zna przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscove
przepisy i wytyczne, ktdre w jakikolwiek sposéb zwéne § z wykonywanymi robotami i dulzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych zasad.

2. SPRZET
2.1. Ogoblne wymagania dotyge sprztu:

2.1.1 Wykonawca jest zobogziany do uaywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanej pracy oragrodowisko w rejonie wykonywanych
robot.

2.1.2 Sprzt wykorzystany do robét powinien bygodny z ofeg Wykonawcy.



2.2. Sprgt doscinania:

Wykonawca przyspujacy do wykonania roboty okéonej w niniejszej ST powinien wyka&asie
mozliwoscia dysponowania sprawnymi technicznie:

- $cinarkg do mechanicznegiinania poboczy,

- samochodami samowytadowczymi do transportu uragséginania,

- mechaniczg czyszczarka do oczyszczania jezdnigoce.

3. TRANSPORT
3.1. Ogolne wymagania dotygz transportu:

3.1.1. Przy wykonywaniu robot olétenych w niniejszej ST, Wykonawca powinien dyspoadwmin.
dwoma samochodami samowytadowczymi przeznaczodgmrzewozu urobku Zeinania.

3.1.2. Wykonawca odpowiada za uszkodzenia nawiaizdndg spowodowane przekroczeniem
dopuszczalnych obgien 1 jest zobowizany usuwé& na biegaco, na koszt wilasny wszelkie

zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadhogublicznych oraz dojazdach do terenu
wykonywania ustugi.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogéblne zasady wykonania robot:

4.1.2 Wykonawca jest zobograny do prowadzenia robot zgodnie z umowraz poleceniem
zarzdcy drogi.

4.2.Scinanie poboczy
4.2.1Scinanie poboczy powinno Bywykonywane sprgem mechanicznym wg pkt 2.2.

4.2.2Scinanie poboczy naty przeprowadi od kravedzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie
z zatleonym nieprzekraczalnym 6 % spadkiem poprzecznym.

4.2.3 Nadmiar gruntu uzyskanego podcg@sania poboczy Wykonawca zagospodaruje we wlkasnym
zakresie.

5. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot:

5.1.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za kordmalbot w celu ogigniecia zata@onej jakdci.
5.1.2. Spadki poprzeczne poboczy powinny wyfidsi 6 % w strog rowu odwadniajcego.
5.1.3. Pobocza nie powinny posiade dtugéci wykonywanych robétadnych nierowngci.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogodlne zasady obmiaru robot:
6.1.1 Obmiaru dokonuje Wykonawca wraz z przedstabein zaradcy drogi w ustalonym terminie.

6.1.2 Obmiar robot duizie okrdla¢ faktyczny zakres wykonanej pracy zgodnie z ST walosych
jednostkach.



6.1.3 Wykonawca zobowzany jest do wykonania i przekazania w dniu odbispuawozdania z
wykonanego zakresu rzeczowego robot zgodnie zgmniabed:

Kilometraz Strona Szerokdé Spadek

Lp.| Nrdrogi robot L/P scinki poprzeczny

6.1.4 Pomiaru parametréw wyszczegoélnionych w tatlakislonej w pkt. 6.1.3 naley dokond:
- na odcinkach do 1,0 km. - co 100 m lub w miejscaohiany szerok&i scinki lub
spadkow poprzecznych,
— na odcinkach pow. 1,0 km — co 200 m lub w miejscagtiany szerok&ei scinki lub
spadkow poprzecznych.
6.2. Jednostka obmiarowa:

6.2.1 Jednostkobmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonaneggiccia zawy:onych poboczy.

7. ODBIOR ROBOT
7.1 Odbioru robot dokonuje zadra drogiprzy udziale Wykonawcy.

7.1.1 Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenga§T jezeli wszystkie prace zostaty
wykonane zgodnie z zakresem rzeczowym i wymaganiamawiagcego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrioi:

8.1.1 Podstawpfatndci jest obmiar iléci rob6t w n? ustalony z natury przy udziale Zamawi@ggo
oraz cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonana jednostk obmiarows, okreslona w
formularzu oferty.

8.2. Cena jednostki obmiarowe;j:

8.2.1 Cena wykonania 1°%mcictego pobocza obejmuje wszystkie koszty niglrie dla wtaciwego
wykonania rob6t zgodnie ze specyfikagtotnych warunkdéw zamowienia w tym m. in:

- §ciecie poboczy wraz z odwozem urobku i uprieciem nawierzchni jezdni,

- oznakowanie i zabezpieczenie robat,

- inne np.: prace pomiarowe, przygotowawcze itp.



